Exemplo

referéncia.

Os candidatos devem concluir o Formulirio de Auto-Avaliacdo do Nivel de Prontidio da
Tecnologia antes de preencher o Boletim de Candidatura no sistema de candidatura, para
avaliar o actual Nivel de Prontidao da Tecnologia (TRL, sigla em inglés) do projecto candidato,
e prever o TRL-alvo a ser alcancado no encerramento do projecto. O seguinte é um caso
exemplar do Formulario de Auto-Avaliacio do Nivel de Prontiddo da Tecnologia para

O formulario relacionado é gerado pelo sistema de candidatura, portanto os candidatos devem
preencher as respectivas informacdes no sistema de candidatura.

Informacdes sobre Auto-Avaliacio do Nivel de Prontidiao da Tecnologia

Lista de Principais Tecnologias/Resultados (CTE, sigla em inglés) do Projecto

Designaca
o do Projecto XXX
projecto
. = = Informacdes sobre auto-
Designacio de Relac¢iao o ¢ . s
S avaliacao do Nivel de Prontidao
principal com 0 Peso de :
o . .. . o da Tecnologia (TRL)
N. tecnologia/resultad | objectiv | importanci "
Tipo de | TRL
o (CTE) do odo a .
. . avaliacad | actua TRL-alvo
projecto projecto o 1
1 Primeiro
Motor eléctrico objecto Hardwar
lateral nas rodas de de 70.00% eem TRL4 TRL7
veiculo comercial entrega geral
principal
2 Sistema de Segundo
acionamento do objecto Padrio
motor de cubode de 30.00% eral TRL2 TRL5
veiculo de entrega g
passageiros principal
oo0 Boo coe o ‘ Commented [MOU1]: Um projecto pode consistir em uma
TRL do Projecto | TRL TRLS‘ ou mais principais tecnologias/resultados (CTE), e os
2 candidatos podem definir uma ou mais principais
tecnologias/resultados (CTE) do projecto.
Auto-Avaliacio do Nivel de Prontidio da Tecnologia CTE 1| Commented [MOU2]: O actual nivel de prontidio da
Desi 30 d tecnologia (TRL) abrangente do projecto e o TRL-alvo
eSIg_na?aol € previsto no encerramento do projecto.
rincipal e . o
tec:olo i:/resul Motor eléctrico lateral nas rodas de veiculo Tipo de Hardware em Commented [MOU3]: Correspondendo a principal
g comercial avaliagio geral tecnologia/resultado (CTE) do projecto, no n° 1 da lista de
tado (CTE) do CTE do Projecto, esta tabela ¢ usada para ajudar o candidato
projecto a auto-avaliar objectivamente o nivel de prontidao da
R ~ Funcio ~ tecnologia (TRL) actual do respectivo CTE e prever o TRL-
N. Func¢io-alvo —— Observacoes alvo no encerramento do projecto.
O objecto de
referéncia ¢ o
Melhorar a eficiéncia de todo o produto da
o~ . , Actualmente
Descri¢ao das 1 funcionamento em circulo 200 empresa XX,
= o € 30%
funcdes completo para 94% motor do
cubo de roda,
modelo: xxx
Reduzir o ruido causado pela Ruido
2 vibragdo durante o superior a 50
funcionamento do motor dB
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CCommented [MOUA4]: Pode descrever uma ou mais fungdes. )

Indicador
N.° Indicador-alvo actual Observacoes
alcancado
Poténcia de
1 Poténcia de pico KW=120 pico actual
Indicadores Kw=100
técnicos
Actual
Maxima velocidade rotativa maxima
2 m=6000 velocidade
P rotativa
rpm=5000
ood oo ood Commented [MOUS5]: Pode preencher uma ou mais
TRL actual TRL4 indicadores técnicos.
Defini¢iio do | Principais amostras/modulos funcionais passaram por testes ou
TRL actual verifica¢do de simulagdo no laboratorio
etz Protétipo do sistema do motor, relatorio de design de prototipo,
geral sobre o . . . -
plano de teste experimental, relatorio sobre a situagao de
TRL actual A .
emparelhamento de poténcia de todo o veiculo
alcancado

Avaliacao da
classificacio do
TRL actual

Situacio de
correspondé
ncia com a
regulamenta
¢do da
avaliacio

Trabalho
concluido de | Situacio de
Regulamentacio da Pes acordo com | correspondé
avaliacio da a ncia com a
classificacdo 0 regulamenta | regulamenta
¢do da ¢ao
avaliacio
Concluséo de
desenvolvimento das N
principais 30 Fom}agao - o
amostras/modulos/comp | % protétipo do 100%
. . motor
onentes funcionais
basicas
Aprovagdo de testes de
fungdo e desempenho ou Conclusdo
de verificagdo de de
simulagdo de principais | 30 construgao 80%
amostras/modulos/comp | % | do ambiente ’
onentes funcionais para testar o
bésicas em ambiente do protétipo
laboratério
Formagao
Producdo experimental dos
das principais 10 | componentes 80%
amostras/modulos/comp | % funcionais °
onentes funcionais do prototipo
do motor
Realizagdo de integragdo Integracao
sistematica para todas as funcional
R 10 o
principais % dos 100%
amostras/modulos/comp componentes
onentes funcionais de
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Avaliacio da
classificacio do
TRL-alvo

acionamento
e de conector
Formagao
Avaliag@o das principais | 10 | preliminar 30%
tecnologias de producdo | % das ’
tecnologias
Clareza do documento .
. Arquivament
sobre processo de design
N 10 ode o
das principais o 80%
. % | documentos
amostras/modulos/comp
o de dados
onentes funcionais
Grau de conformidade 88% Avalrlz‘lg:ao ¢
valida
TRL-alvo TRL7
Defini¢io do Formar um prot6tipo de engenharia do produto completo e
TRL-alvo passar por testes e verificagdo no ambiente de uso real
Descricio

geral sobre o
objectivo do

Formacao do sistema do motor completo e desenvolvimento da
instalagdo de veiculo completo

projecto
q - Trabalh q -
Situagdo de b, ° Situacio de
correspondé concluido de correspondé
resp Regulamentacio da acordo com e
ncia com a avaliacio da Pes a ncia com a
regulamenta classiffca = o 1 regulamenta
= ¢cao regulamenta ~
¢do da cio da ¢ao
avaliacio avaliagio (Prevista)
Conclusao
de
Concluséo de desenvolvim
desenvolvimento de ento do
s 30 o o
engenharizagao o prototipo no 100%
sistematica de produto/ ° | encerrament
protétipo o do projecto
conforme o
previsto
Conclusao
. = de
g
resp Conclusio de testes e de fungdo e
ncia com a . ~ N
verificag¢@o de fungdo e desempenho
regulamenta . o 30 o o
30 da desempenho sistematica o do prototipo 100%
a\?alia jo do produto/ protdtipo no 0 no
§ ambiente de uso real encerrament
o do projecto
conforme o
previsto
Realizagdo
Realizagdo do teste de teste de
sistematico do produto/ 10 aplicacdo no
protétipo, aplicado para o encerrament 80%
a avaliacdo da ® | o do projecto
classificagdo conforme o

previsto
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Realizagdo
de
verificagdo
Aprovagdo de de 1nsta} agao
. ~ do prototipo,
verificagdo de processos de
de producao ¢ de 10 | tecnologias
instalagao do produto/ sl 80%
. . % | de produgdo
protétipo, de tecnologias .
~ e de métodos
de produgdo e de d
. e teste no
métodos de teste, etc.
encerrament
o do projecto
conforme o
previsto
Estabelecime
nto de
padrio
Estabelecimento de preliminar de
sistema ou padrdo 10 controlo de
preliminar de controlo de | qualidade 60%
. %
qualidade do no
produto/prototipo encerrament
o do projecto
conforme o
previsto
Verificagao do design de 10 Ainda ndo ha
produto acabado-alvo o planeamento 0%
° | relacionado
Grau de conformidade 82% Avalrlz‘lcao ¢
valida
Auto-Avaliaciio do Nivel de Prontidzio da Tecnologia (CTE 2|
Designagio de
prin¢ ipal Sistema de acionamento do motor de Tipo de ~
Loolopia esults cubo de roda de veiculo de passageiros avaliacgio Padréo geral
do (CTE) do passag ¢
projecto

Descri¢io das
fungoes

N.2 Funcio-alvo Funcio actual | Observacgoes
O objecto de
referéncia € o
sistema de
Estruti o
ostrutura de, motor eléctrico
resfriamento de agua de acionamento
com dissipagdo de directo com
1 calor eficiente pode Nenhuma
. rotor externo,
reduzir o aumento da investieado
temperatura e melhorar desenv%) Ivido
a densidade de energia
em 2010 pela
Universidade
XX
2 Integrado para

melhorar a eficiéncia

Nao integrado

Commented [MOU6]: Correspondendo a principal
tecnologia/resultado (CTE) do projecto, no n° 2 da lista de
CTE do projecto, esta tabela é usada para ajudar o candidato
a auto-avaliar objectivamente o nivel de prontidio da
tecnologia (TRL) actual do respectivo CTE e prever o TRL-
alvo no encerramento do projecto.
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H CCommented [MOU7]: Pode descrever uma ou mais fungdes. )
Indicador
N.# Indicador-alvo actual Observagoes
alcancado
Tempo de resposta da
3 0,
Ind,lca'dores 1 etapa do tgrque (50% <—15ms
técnicos de pico de
torque)<=10ms
5 Densidade de pico de 14
torque Nm/kg=20
e .ee H Commented [MOUS]: Pode preencher uma ou mais
TRL actual TRL2 indicadores técnicos.
DETED 4 Formar um projecto técnico
TRL actual proj
LEDIRD Investigacdo e estudo e demonstragdo do projecto de
geral sobre o . . .
tecnologia sobre o sistema de acionamento do motor
TRL actual .
eléctirco
alcancado
Trabalho . x
7 Situacio de
Regulamentag¢ concluido de A
- correspondénc
ao da acordo com a q
g Peso ia com a
N avaliaciio da regulamentac -
Avaliacio da . ~ ~ regulamentaca
. < classificacio ao da
classificacdo do avaliaci 0
TRL actual . - ~ YAlAcA0
Situacio de Apresentagdo
correspondénc | do projecto de
ia com a tecnologia, Formagéo de
regulamenta¢d | defini¢do do 100 projectos de
o da avaliacio projecto % tecnologia e de 100%
técnico com ® | desenvolvimen
area de to do sistema
aplicagdo mais
completa
Grau de @ Avaliagio é
conformidade LUDZ6 valida
TRL-alvo TRL5
Defipiciolde Formar um subsistema e fazer a verificagao
TRL-alvo ¢
Descricio Conclusdo de dois prototipos preliminar do motor de cubo
§ de roda, formagdo de plataforma de teste, apresentagéo de

projecto
Avaliacio d.
valagao ca Situacio de Trab,a tho Situagio de
classificacdo p Regulamentag concluido de A
correspondénc ~ correspondénc
TRL-alvo . a0 da acordo com a .
ia com a .~ Peso ia com a
- | avaliaciio da regulamentac =
regulamentaca X ~ ~ regulamentaci
P classificacao ao da q
o da avaliacio g o (Prevista)
avaliacio
Situagio de Formagao do Concluséo de
correspondénc subsistema 100 verificagdo dos
ia com a funcional e 1y prototipos 100%
regulamenta¢a | aprovacdo da ¢ conforme o
o da avaliacdo verifica¢do previsto

geral sobre o
objectivo do

relatorios de investigagdo e de teste, publicagdo de artigos,

formagdo de patentes
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Grau de
conformidade

100%

Avaliacio é
valida




